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Disciplina Isolada: Tópicos em Mecânica Geral - 80 horas
BACHARELADO EM ENGENHARIA MECÂNICA

Tópicos em Mecânica Geral / Período: 1
Professor: Fernando Geraldo Simão (Especialista)
CH: 80h
Ementa:
Estudos revisionais de álgebra vetorial. Vetor-força e vetor-posição. Equilíbrio de partículas. Sistemas de forças equivalentes: momento e conjugado.
Equações de equilíbrio. Diagramas de corpo livre. Vínculos. Estudo de treliças planas. Forças internas, esforços em uma barra. Forças distribuídas.
Centro de gravidade. Centróides de linhas, de áreas e de volumes. Momentos de inércia. Atrito. Princípio dos trabalhos virtuais (PTV). Conceitos
básicos sobre cinemática e dinâmica de um ponto e de sólidos. Fundamentos de trabalho e energia. Centróide de uma área. Momento de Inércia de
área. Massa e Momento de inércia de massa. Principais forças atuantes. Equilíbrio translacional de uma partícula. Análise do equilíbrio de estruturas.
Forças atuantes sobre os nós de uma estrutura. Equilíbrio translacional e rotacional de um corpo rígido. O movimento rotacional. Principais variáveis
cinemáticas.  Rotação,  translação  e  movimento  plano  geral.  Momento  angular.  Conservação  do  momento  angular.  Energia  de  rotação.
Representação vetorial. Força e Momento em três dimensões. Movimento e graus de liberdade.
Habilidades:
Compreender os fundamentos da mecânica geral, incluindo vetores, equilíbrio de partículas e corpos rígidos, momento de inércia, atrito e princípios
de trabalho e energia.
Aplicar os conceitos de centro de gravidade, centróides e momentos de inércia em problemas práticos.
Analisar e resolver problemas de equilíbrio de estruturas e corpos rígidos em movimento.
Utilizar os princípios da cinemática e dinâmica para descrever e analisar movimentos de corpos rígidos.
Interpretar diagramas de corpo livre e aplicar equações de equilíbrio em sistemas mecânicos.
Compreender e aplicar o Princípio dos Trabalhos Virtuais em sistemas mecânicos.
Metodologia:
As aulas a distância serão realizadas em vídeo aulas, material disponível no Ambiente Virtual de Aprendizagem (AVA), atividades de apoio para
exploração e enriquecimento do conteúdo trabalhado, fóruns de discussão, atividades de sistematização, avaliações e laboratórios práticos virtuais.
Recursos Didáticos:
Livro didático;
Vídeo aula;
Fóruns;
Estudos Dirigidos (Estudo de caso);
Experimentos em laboratório virtual;
Biblioteca virtual;
Atividades em campo.
Conteúdo Programático:
MOMENTOS DE INÉRCIA:
Centroide de Uma Área
Momento de Inérciade Área
Massa e Momento de Inércia de Massa
EQUILÍBRIO DE PARTÍCULAS E PRINCIPAIS FORÇAS
Principais Forças Atuantes
Diagrama de Corpo Livre
Equilíbrio Translacional de Uma Partícula
EQUILÍBIO DOS CORPOS RÍGIDOS
Análise do Equilíbrio de Estruturas
Forças Atuantes Sobre os Nós de Uma Estrutura
Equilíbrio Translacional e Rotacional de um Corpo Rígido
CINEMÁTICA DOS CORPOS RÍGIDOS
O Movimento Rotacional
Principais Variáveis Cinemáticas
Rotação, Translação e Movimento Plano Geral
DINÂMICA DOS CORPOS RÍGIDOS
Momento Angular
Conservação do Momento Angular
Energia de Rotação
ANÁLISE TRIDIMENSIONAL
Representação Vetorial
Força e Momento em Três Dimensões
Movimento e Graus de Liberdade
Sistema de Avaliação:
A distribuição dos 100 pontos acontecerá da seguinte forma durante o período de oferta da disciplina:
Fórum de Discussão Avaliativo: 10% 
Estudo Dirigido:10% 
Avaliação Parcial I : 15%
Avaliação Parcial II : 15%  
Avaliação Final: 50%
 
Caso o aluno não alcance no mínimo 60% da pontuação distribuída, haverá a Avaliação Suplementar com as seguintes características: 
Todo o conteúdo da disciplina.  Valor: 100 pontos
Pré-requisito: Resultado Final >= 20 e <60
Regra: (Resultado Final + Nota Prova Suplementar) / 2 
Média final para Aprovação: >= 60 pontos 
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