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Topicos em Mecanica Geral / Periodo: 1
Professor: Fernando Geraldo Simao (Especialista)
CH: 80h

Ementa:

Estudos revisionais de algebra vetorial. Vetor-forca e vetor-posicao. Equilibrio de particulas. Sistemas de forcas equivalentes: momento e conjugado.
Equacdes de equilibrio. Diagramas de corpo livre. Vinculos. Estudo de trelicas planas. Forcas internas, esforcos em uma barra. Forcas distribuidas.
Centro de gravidade. Centrdides de linhas, de dreas e de volumes. Momentos de inércia. Atrito. Principio dos trabalhos virtuais (PTV). Conceitos
bdsicos sobre cinematica e dinamica de um ponto e de sélidos. Fundamentos de trabalho e energia. Centrdide de uma area. Momento de Inércia de
area. Massa e Momento de inércia de massa. Principais forgas atuantes. Equilibrio translacional de uma particula. Analise do equilibrio de estruturas.
Forcas atuantes sobre os nds de uma estrutura. Equilibrio translacional e rotacional de um corpo rigido. O movimento rotacional. Principais variaveis
cinematicas. Rotacdo, translacdo e movimento plano geral. Momento angular. Conservacdo do momento angular. Energia de rotacgao.
Representacdo vetorial. Forca e Momento em trés dimensdes. Movimento e graus de liberdade.

Habilidades:

Compreender os fundamentos da mecanica geral, incluindo vetores, equilibrio de particulas e corpos rigidos, momento de inércia, atrito e principios
de trabalho e energia.

Aplicar os conceitos de centro de gravidade, centréides e momentos de inércia em problemas praticos.

Analisar e resolver problemas de equilibrio de estruturas e corpos rigidos em movimento.

Utilizar os principios da cinematica e dinamica para descrever e analisar movimentos de corpos rigidos.

Interpretar diagramas de corpo livre e aplicar equagdes de equilibrio em sistemas mecanicos.

Compreender e aplicar o Principio dos Trabalhos Virtuais em sistemas mecanicos.

Metodologia:

As aulas a distancia serdo realizadas em video aulas, material disponivel no Ambiente Virtual de Aprendizagem (AVA), atividades de apoio para
exploragao e enriquecimento do conteldo trabalhado, féruns de discussao, atividades de sistematizacao, avaliacées e laboratérios praticos virtuais.
Recursos Didaticos:

Livro didatico;

Video aula;

Foruns;

Estudos Dirigidos (Estudo de caso);

Experimentos em laboratério virtual;

Biblioteca virtual;

Atividades em campo.

Conteudo Programatico:

MOMENTOS DE INERCIA:

Centroide de Uma Area

Momento de Inérciade Area

Massa e Momento de Inércia de Massa
EQUILIBRIO DE PARTICULAS E PRINCIPAIS FORCAS
Principais Forcas Atuantes

Diagrama de Corpo Livre

Equilibrio Translacional de Uma Particula
EQUILIBIO DOS CORPOS RiGIDOS

Analise do Equilibrio de Estruturas

Forcas Atuantes Sobre os Ndés de Uma Estrutura
Equilibrio Translacional e Rotacional de um Corpo Rigido
CINEMATICA DOS CORPOS RiGIDOS

O Movimento Rotacional

Principais Variaveis Cinematicas

Rotacao, Translagao e Movimento Plano Geral
DINAMICA DOS CORPOS RiGIDOS

Momento Angular

Conservagao do Momento Angular

Energia de Rotacao

ANALISE TRIDIMENSIONAL

Representacao Vetorial

Forca e Momento em Trés Dimensdes
Movimento e Graus de Liberdade

Sistema de Avaliacao:

A distribuicdo dos 100 pontos acontecerd da seguinte forma durante o periodo de oferta da disciplina:
Férum de Discussao Avaliativo: 10%

Estudo Dirigido:10%

Avaliagao Parcial | : 15%

Avaliagao Parcial Il : 15%

Avaliagao Final: 50%

Caso o aluno nao alcance no minimo 60% da pontuacéo distribuida, havera a Avaliacdao Suplementar com as seguintes caracteristicas:
Todo o conteldo da disciplina. Valor: 100 pontos

Pré-requisito: Resultado Final >= 20 e <60

Regra: (Resultado Final + Nota Prova Suplementar) / 2

Média final para Aprovacéo: >= 60 pontos

Bibliografia Principal:
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em: https://integrada.minhabiblioteca.com.br/#/books/978-85-216-2705-0. Acesso em: 28 de Nov 2023.

HIBBELER, R. C. Estética: mecanica para engenharia. 12. ed. Sdo Paulo: Pearson Prentice Hall, 2011.

BALDNER, Felipe de Oliveira; GOBBATO, Cassio; FUSER, Ruahn et al. Eletrénica de poténcia. Porto Alegre: SER - SAGAH, 2018. E-book. ISBN
9788595026131. Disponivel em: https://integrada.minhabiblioteca.com.br/#/books/9788595026131. Acesso em: 28 de Nov 2023.




Bibliografia Complementar:

BEER, F. P.; JOHNSTON JR., E. R.; CORNWELL, P. J. Mecanica vetorial para engenheiros: dinamica. 9. ed. Porto Alegre: AMGH, 2012.
KASSIMALI, Aslam. Anélise estrutural. Sdo Paulo: Cengage Learning, 2016.

MYSZKA, D. H. Machines & mechanisms: applied kinematic analysis. 4th ed. Upper Saddle River: Pearson Education, 2011.
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Por ser verdade, firmo o presente documento.
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