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Ementa:

Introducao aos principios dos sistemas de controle; Formulagdo matemaética de sistemas dinamicos; Avaliagao temporal de sistemas de controle com
realimentacdo; Avaliacdo da estabilidade de sistemas lineares com realimentacao; Investigacao dos erros de regime permanente; Construcdo do
grafico do lugar das raizes; Anélise por meio da resposta em frequéncia; Avaliacao da estabilidade no dominio da frequéncia; Iniciacdo aos conceitos
de sistemas de controle digital; Formulacao e andlise de sistemas de controle digital.

Metodologia:

As aulas a distancia serdo realizadas em video aulas, material disponivel no Ambiente Virtual de Aprendizagem (AVA), atividades de apoio para
exploracdo e enriquecimento do conteldo trabalhado, féruns de discussao, atividades de sistematizacao e avaliagles virtual e presencial,
laboratérios praticos virtuais.

RECURSOS DIDATICOS Livro didatico;

Video aula;

Foruns;

Estudos Dirigidos (Estudo de caso);

Experimentos em laboratério virtual;

Biblioteca virtual;

Atividades em campo.

Conteudo Programatico:

0 Introdugdo aos sistemas de controle

0 Modelagem matematica de sistemas dinamicos

[0 Avaliacao temporal de sistema de controle com retoagao
[] Estabilidade de sistemas lineares com retroagao.

[ Erros de regime permanente

[ Contrugao do lugar de raizes

0 Analise pela resposta em frequencia

[ Estabilidade no dominio da frequéncia

[] Sistema de controle digital

0 Modelagem e andlise de sistemas de controle digital

Sistema de Avaliacao:

A distribuicdo dos 100 pontos acontecerd da seguinte forma durante o periodo de oferta da disciplina:
Férum de Discussao Avaliativo: 10%

Estudo Dirigido:10%

Avaliagao Parcial | : 15%

Avaliacao Parcial Il : 15%

Avaliagao Final: 50%

Caso o aluno ndo alcance no minimo 60% da pontuacdo distribuida, haverad a Avaliacao Suplementar com as seguintes caracteristicas:
Todo o conteldo da disciplina.

Valor: 100 pontos

Pré-requisito: Resultado Final >= 20 e <60

Regra: (Resultado Final + Nota Prova Suplementar) / 2

Média final para Aprovacdo: >= 60 pontos.
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