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CH: 80h

Ementa:
Anadlise e projeto de sistemas de controle em regime permanente e estavel, utilizando o método do lugar das raizes e os métodos de resposta em
frequéncia (diagramas de Bode e Nyquist), incluindo o projeto de controladores e sistemas de controle no espaco de estados.

Habilidades:

Determinar os tipos de erro em regime permanente.

Definir estabilidade de sistemas linearmente invariantes no tempo.

Interpretar os principios basicos da resposta em frequéncia.

Definir o controle de sistemas pelo método do lugar das raizes.

Determinar as caracteristicas principais do diagrama de Bode.

Aplicar a transformada de Laplace para determinar a carga do capacitor em um circuito RC.
Descrever o problema de controle por alocacao de polos.

Definir aplicagdes de observadores de estados.

Discutir projetos de sistemas servocontrolados utilizando observadores de estado.

Metodologia:

As aulas a distancia serdo realizadas em video aulas, material disponivel no Ambiente Virtual de Aprendizagem (AVA), atividades de apoio para
exploragao e enriquecimento do contelido trabalhado, féruns de discussao, atividades de sistematizacao, avaliacées e laboratérios praticos virtuais.
Recursos Didaticos:

Livro didatico;

Video aula;

Foruns;

Estudos Dirigidos (Estudo de caso);

Experimentos em laboratério virtual;

Biblioteca virtual;

Atividades em campo.

Conteudo Programatico:

Andlise de regime estacionario - erro em regime permanente.
Estabilidade

Introducdo a Resposta em frequéncia

Controle de sistemas dinamicos lineares e Diagramas de Bode.
Uso da transformadas de Laplace em analise de circuitos elétricos
Projeto de sistemas de controle no espaco de estados.

Sistema de Avaliacao:

A distribuicdo dos 100 pontos acontecerd da seguinte forma durante o periodo de oferta da disciplina:
Férum de Discussao Avaliativo: 10%

Estudo Dirigido:10%

Avaliagao Parcial | : 15%

Avaliacao Parcial Il : 15%

Avaliagao Final: 50%

Caso o aluno nao alcance no minimo 60% da pontuacéo distribuida, havera a Avaliacdao Suplementar com as seguintes caracteristicas:
Todo o conteldo da disciplina. Valor: 100 pontos

Pré-requisito: Resultado Final >= 20 e <60

Regra: (Resultado Final + Nota Prova Suplementar) / 2

Média final para Aprovacéo: >= 60 pontos
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Bibliografia Complementar:

Kuo, B. C. (2018). Automatic Control Systems (9a ed.). Wiley.

CHEN, C.T. "Linear Systems Theory and Design", Oxford University Press, 1999.
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