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Ementa:

A disciplina aborda diversos aspectos da Manufatura Integrada por Computadores, incluindo Automacao Rigida e Flexivel, Aplicagcées de Circuitos
Eletropneumaticos, Desenvolvimento de Produtos e Informatica. Também menciona Montagem e Soldagem Robotizada, Sistemas Periféricos para
Robds Industriais e Programacao de Maquinas de Comando Numérico. Além disso, explora a Introdugdo a Robética Industrial, com conceitos-chave e
programacao de rob0s. Sdo discutidos tépicos como células robéticas virtuais, linguagens de programacao Scorbase e ACL, movimentacao rapida e
comandos de entrada/saida. Também sdo abordados sensores, lacos de repeticdo, desvios condicionais e incondicionais, programacao com
variaveis, operacao de robds manipuladores, referenciamento, gravacao de pontos e execucao de programas.

Metodologia:

As aulas a distancia serdo realizadas em video aulas, material disponivel no Ambiente Virtual de Aprendizagem (AVA), atividades de apoio para
exploragao e enriquecimento do conteldo trabalhado, féruns de discussao, atividades de sistematizagao, avaliacées e laboratérios praticos virtuais.
Recursos Didaticos:

Livro didatico;

Video aula;

Foruns;

Estudos Dirigidos (Estudo de caso);

Experimentos em laboratério virtual;

Biblioteca virtual;

Atividades em campo.

Conteudo Programatico:

Conceitos da Mecatronica.

Descricao geral e esquema basico de automacao: automacao rigida, flexivel e programavel.
Aplicagdes e usos da automagao.

Componentes basicos: Sensores, Atuadores, Conversores A/D e D/A.
Controladores Légico-Programaveis (CLP): arquitetura, software (Ladder).
Manufatura Integrada por Computadores.

Automacao Rigida e Automacao Flexivel.

Aplicacdes de Circuitos Eletropneumaticos.

Desenvolvimento de Produtos e a Informatica na automacao.

Conceito de Manufatura Integrada pelo Computador.

Elementos Auxiliares a Automacao.

Montagem Robotizada.

Soldagem Robotizada.

Sistemas Periféricos para Robds Industriais.

Aplicagdes Especiais da automagao.

Programacao e tdpicos operacionais de maquinas de comando numérico.
Introducao a Robética Industrial: principais conceitos.

Programacao indireta de robos.

Elaboragao de células robdticas virtuais.

Programacdo em linguagem Scorbase e ACL.

Movimentagao rapida, linear e circular em robética industrial.

Comandos de E/S na automacao industrial.

Sensores na automacao industrial.

Lacos de repeticdo, desvios condicionais e incondicionais na programacao da automacao industrial.
Programacao com uso de variaveis na automagao industrial.

Topicos de operacao de rob6s manipuladores na inddstria.
Referenciamento de rob6s manipuladores.

Gravacao de pontos em robética industrial.

Execucdo de programas em robdtica industrial.

Sistema de Avaliacao:

A distribuicao dos 100 pontos acontecera da seguinte forma durante o periodo de oferta da disciplina:
Férum de Discussao Avaliativo: 10%

Estudo Dirigido:10%

Avaliagao Parcial | : 15%

Avaliagao Parcial Il : 15%

Avaliacao Final: 50%

Caso o aluno ndo alcance no minimo 60% da pontuacdo distribuida, haverd a Avaliacao Suplementar com as seguintes caracteristicas:
Todo o conteldo da disciplina. Valor: 100 pontos

Pré-requisito: Resultado Final >= 20 e <60

Regra: (Resultado Final + Nota Prova Suplementar) / 2

Média final para Aprovacgédo: >= 60 pontos
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