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Disciplina Isolada: Modelagem de Sistemas - 80 horas
BACHARELADO EM ENGENHARIA DE COMPUTACAO

Modelagem de Sistemas / Periodo: 7
Professor: Filipe Costa Fernandes (Especialista)
CH: 80h

Ementa:
Conhecer do processo de matematizacdo de sistemas, utilizando ferramentas e analyses matematicas e fisicas para definir comportamento do
sistemas; conhecer e aplicar transformada de Laplace, bem como os diagramas de blocos e representacao em espaco de estados.

Habilidades:

Saber identificar e conhecer os termos utilizados em controle.

Entender e aplicar métodos de modelamento matematico

Utilizar transformada de Laplace em eventos fisicos reais.

Compreender e transformar eventos reais em equagdes matematicas.

Utilizar diagrama de blocos de forma a identificar e inserir em cada bloco uma parte do evento real.
Utilizar 4lgebra de diagrama de blocos para reduzir estes eventos reais a uma fungdo.

Entender e aplicar representacao no espaco de estados.

Metodologia:

As aulas a distancia serdo realizadas em video aulas, material disponivel no Ambiente Virtual de Aprendizagem (AVA), atividades de apoio para
exploragao e enriquecimento do contelido trabalhado, féruns de discussao, atividades de sistematizacao, avaliacées e laboratérios praticos virtuais.
Recursos Didaticos:

Livro didatico;

Video aula;

Foruns;

Estudos Dirigidos (Estudo de caso);

Experimentos em laboratério virtual;

Biblioteca virtual;

Atividades em campo.

Conteudo Programatico:

Introdugao aos sistemas de controle

Conceito

Tipos de controle

Malha aberta x malha fechada

Modelamento matematico

Projetos de sistema de controle

Transformada de Laplace

Transformada de Laplace e diagrama de blocos
Introducao a Transformada de Laplace
Transformada de Laplace de derivadas
Equagdes diferenciais

Solugao de equacdes diferenciais utilizando transformada de Laplace
Funcées de transferéncia e diagrama de blocos
Diagrama de blocos

Redugdes de diagramas de blocos

Algebra de diagramas de blocos

Diagrama de blocos com mdltiplas entradas
Espaco de estados

Introducdo

Representacao no espaco de estados

Etapas

Sistema de Avaliacao:

A distribuicao dos 100 pontos acontecera da seguinte forma durante o periodo de oferta da disciplina:
Férum de Discussao Avaliativo: 10%

Estudo Dirigido:10%

Avaliagao Parcial | : 15%

Avaliagao Parcial Il : 15%

Avaliacao Final: 50%

Caso o aluno ndo alcance no minimo 60% da pontuacdo distribuida, haverd a Avaliacao Suplementar com as seguintes caracteristicas:
Todo o conteldo da disciplina. Valor: 100 pontos

Pré-requisito: Resultado Final >= 20 e <60

Regra: (Resultado Final + Nota Prova Suplementar) / 2

Média final para Aprovacgédo: >= 60 pontos

Bibliografia Principal:
OGATA, Katsuhiko. Engenharia de controle moderno. 5.ed. S&o Paulo: Pearson Prentice Hall, 2010. 809p. ISBN 85-7605-8106-6.
SMITH, Carlos A. Princi’pios e pra’tica do controle automa’tico de processo. Rio de Janeiro: LTC, 2012. ISBN 978-85-216-1585-9.

Bibliografia Complementar:
DOREF, Richard C.; BISHOP, Robert H. Sistemas de Controle Modernos. 12. ed. LTC, 2013.

Por ser verdade, firmo o presente documento.
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