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Ementa:

Introducao aos mecanismos e sistemas articulados. Analise cineméatica de maquinas, incluindo andlise de velocidades e aceleracdes. Estudo dos
principais mecanismos classicos: sistema biela e manivela, mecanismo de Watt, compasso eliptico, mecanismo de reversao, engrenagens, cames, e
mecanismos intermitentes (cruz de malta e indexador de parafuso). Analise cinematica de cames. Introducao a sintese de mecanismos, incluindo
andlise cinematica e dinamica de mecanismos articulados espaciais. Mecanismos de barras e de cames e tipos construtivos. Conceitos de
Cinemaética e Dinamica: definicdo, classificacdo, pares cinematicos, mecanismos planos, movimentos planos, polos de rotacao, determinagao grafica
de deslocamentos e trajetérias. Andlise da velocidade e aceleracdo, com determinacao analitica e gréfica, incluindo polos de velocidade e polos de
aceleragao. Estudo das forgas nos mecanismos, efeito das massas, poténcia de acionamento e dimensionamento. Balanceamento de maquinas e
vibracdes.

Habilidades:

0 estudante desenvolverd competéncias para compreender os principios fundamentais dos mecanismos e sistemas articulados, aplicando a andlise
cinematica de maquinas, incluindo calculos de velocidades e acelerages. Serad capaz de estudar e analisar os principais mecanismos classicos,
como o sistema biela-manivela, mecanismo de Watt, compasso eliptico, engrenagens e cames, reconhecendo suas funcdes e aplicacdes. Além disso,
desenvolvera habilidades na sintese de mecanismos, aplicando a cinematica e dinamica de mecanismos articulados, incluindo o estudo de forcas e o
dimensionamento adequado. O aluno também aprendera a utilizar conceitos de cinematica e dinamica para resolver problemas envolvendo
deslocamentos, trajetérias, polos de rotacdo e aceleragdo. Por fim, adquirird a capacidade de analisar e solucionar problemas relacionados ao
balanceamento de maquinas e controle de vibracdes, otimizando o desempenho e a durabilidade dos sistemas mecanicos.

Metodologia:

As aulas a distancia serdo realizadas em video aulas, material disponivel no Ambiente Virtual de Aprendizagem (AVA), atividades de apoio para
exploragao e enriquecimento do conteldo trabalhado, féruns de discussao, atividades de sistematizacao, avaliacées e laboratérios praticos virtuais.
Livro didatico;

Video aula;

Féruns;

Estudos Dirigidos (Estudo de caso);

Experimentos em laboratério virtual;

Biblioteca virtual;

Atividades em campo.

Contetido Programatico:

Introducdo aos Mecanismos e Sistemas Articulados

Cames, Engrenagens e Trens de Engrenagens

Analise Cinematica de Maquinas e Mecanismos

Balanceamento de Maquinas, Vibracées e Mecanismos Intermitentes

Estudo dos Principais Mecanismos Classicos: Biela-Manivela, Mecanismo de Watt e Compasso Eliptico
Introducao a Sintese de Mecanismos e Analise de Mecanismos Articulados Espaciais

Sistema de Avaliacao:

A distribuicdo dos 100 pontos acontecerd da seguinte forma durante o periodo de oferta da disciplina:
* Férum de Discussao Avaliativo: 10%

* Estudo Dirigido:10%

* Avaliagdo Parcial | : 15%

* Avaliagao Parcial Il : 15%

* Avaliagdo Final: 50%

Caso o aluno ndo alcance no minimo 60% da pontuacdo distribuida, haverad a Avaliacao Suplementar com as seguintes caracteristicas:
* Todo o conteldo da disciplina.

* Valor: 100 pontos

* Pré-requisito: Resultado Final >= 20 e <60

* Regra: (Resultado Final + Nota Prova Suplementar) / 2

» Média final para Aprovacédo: >= 60 pontos.
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