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Introducao a Teoria de Controle de Sistemas Dinamicos / Periodo: 3
Professor: Carlos Alberto dos Santos Neto (Especialista)
CH: 80h

Ementa:

Estudo dos Sistemas Dinamicos. Aprendizado dos tdpicos relacionados a sinais e sistemas de tempo discreto, transformada Z, amostragem de sinais
de tempo continuo, andlise de transformada de sistemas lineares invariantes no tempo, estrutura para sistemas de tempo discreto, técnicas
de projeto de filtro, transformada discreta de Fourier, calculo da transformada discreta de Fourier, andlise de sinais de Fourier usando a
transformada discreta de Fourier, modelagem paramétrica de sinais, transformadas discretas de Hilbert, analise de cepstrum e deconvolucdo
homomorfica.

Metodologia:

As aulas a distancia serao realizadas em video aulas, material disponivel no Ambiente Virtual de Aprendizagem (AVA), atividades de apoio para
exploracao e enriquecimento do conteldo trabalhado, féruns de discussdo, atividades de sistematizacao, avaliacOes e laboratérios praticos virtuais.
Recursos Didaticos:

Livro didético;

Video aula;

Féruns;

Estudos Dirigidos (Estudo de caso);

Experimentos em laboratdrio virtual;

Biblioteca virtual;

Atividades em campo.

Contetido Programatico:

Introducao

Sinais e sistemas de tempo discreto;

A transformada Z

Amostragem de sinais de tempo continuo;

Analise de transformada de sistemas lineares invariantes no Tempo
Estrutura para sistemas de tempo discreto

Técnicas de projeto de filtro

A transformada discreta de Fourier

Célculo da transformada discreta de Fourier

Andlise de sinais de Fourier usando a transformada discreta de Fourier
Modelagem paramétrica de sinais

Transformadas discretas de Hilbert

Analise de cepstrum e deconvolucao homomodrfica

Sistema de Avaliacao:

A distribuicdo dos 100 pontos acontecerd da seguinte forma durante o periodo de oferta da disciplina:
Férum de Discussao Avaliativo: 10%

Estudo Dirigido:10%

Avaliagao Parcial | : 15%

Avaliacao Parcial Il : 15%

Avaliagao Final: 50%

Caso o aluno nao alcance no minimo 60% da pontuacéo distribuida, havera a Avaliacao Suplementar com as seguintes caracteristicas:
Todo o contelido da disciplina. Valor: 100 pontos

Pré-requisito: Resultado Final >= 20 e <60

Regra: (Resultado Final + Nota Prova Suplementar) / 2

Média final para Aprovacéo: >= 60 pontos

Bibliografia Principal:
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Bibliografia Complementar:

Controle Otimo De Sistemas Dinamicos: Teoria Aplicada. Ucrania, Clube de Autores, 2017.
Smith, B.T., Boyle, J.M., Dongarra, J.J., Garbow, B.S., Ikebe, Y., Klema, V.C., Moler,.
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