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Disciplina Isolada: Introdugao a Cinematica dos Corpos Rigidos - 80 horas
LICENCIATURA EM FISICA

Introducao a Cinematica dos Corpos Rigidos / Periodo: 2
Professor: Tiago Marcel Oliveira (Mestre)
CH: 80h

Ementa:
Introducdo aos conceitos de mecanica; momentos de inércia; sistemas de forcas e forgas distribuidas; atrito; equilibrio; centro de gravidade e
controle; cinematica do corpo rigido: translacao, rotacdo e centro instantaneo de rotacao. Dinamica do corpo rigido: translacdo e rotacao. Introducado
ao estudo da mecanica classica. Leis de newton. Introducdo aos sistemas de particulas. Energia. Principio dos trabalhos virtuais, cinematica e
aplicacoes

Habilidades:

Explicar a cinematica plana de corpos rigidos como rotacdo, movimento absoluto e velocidade relativa.

Definir trabalho e energia, bem como suas relagdes. Relacionar os conceitos envolvidos na dinamica do movimento: forca resultante, inércia e
aceleracao.

Metodologia:

As aulas a distancia serdo realizadas em video aulas, material disponivel no Ambiente Virtual de Aprendizagem (AVA), atividades de apoio para
exploragao e enriquecimento do contelido trabalhado, féruns de discussao, atividades de sistematizagao, avaliacées e laboratérios praticos virtuais.
Recursos Didaticos:

Livro didatico;

Video aula;

Foruns;

Estudos Dirigidos (Estudo de caso);

Experimentos em laboratério virtual;

Biblioteca virtual;

Atividades em campo.

Conteudo Programatico:

Cinematica vetorial

Vetores posicao, velocidade e aceleragdo em coordenadas cartesianas
Vetores posicdo, velocidade e aceleragao em coordenadas polares
Vetores posicdo, velocidade e aceleracao em coordenadas cilindricas
Vetores posicao, velocidade e aceleracdo em coordenadas esféricas

Leis de Newton e suas aplica¢oes

As trés leis de Newton

Aplicagdes das leis de Newton

Referenciais nao-inerciais e as forcas de inércia
Forca de Coriolis

Equilibrio de particulas e principais forcas
Principais forcas atuantes.

Diagrama de corpo livre.

Equilibrio translacional de uma particula.

Equilibio dos corpos rigidos
Andlise do equilibrio de estruturas

Cinematica dos corpos rigidos

0 movimento rotacional

Principais varidveis cinematicas)

Rotacao, translagao e movimento plano geral)

Dinamica dos corpos rigidos
Momento angular

Conservacao do momento angular
Energia de rotagao

Sistema de Avaliacao:

A distribuicao dos 100 pontos acontecera da seguinte forma durante o periodo de oferta da disciplina:
Férum de Discussao Avaliativo: 10%

Estudo Dirigido:10%

Avaliagao Parcial | : 15%

Avaliagao Parcial Il : 15%

Avaliacao Final: 50%

Caso o aluno ndo alcance no minimo 60% da pontuacdo distribuida, haverd a Avaliacao Suplementar com as seguintes caracteristicas:
Todo o conteldo da disciplina. Valor: 100 pontos

Pré-requisito: Resultado Final >= 20 e <60

Regra: (Resultado Final + Nota Prova Suplementar) / 2

Média final para Aprovacgédo: >= 60 pontos

Bibliografia Principal:

HALLIDAY, D. e RESNICK, R.; KRANE, K. Fundamentos de Fisica: Mecanica. 8a ed. vol. 1. Rio de Janeiro: LTC, 1991.
SOUZA, Samuel de. Mecéanica do Corpo Rigido. S&o Paulo: Grupo GEN, 2011. E-book. ISBN 978-85-216-2088-4. Disponivel em:
https://integrada.minhabiblioteca.com.br/reader/books/978-85-216- 2088-4/pageid/183 Acesso em: 03 jul. 2023

Bibliografia Complementar:

BEER, F. P.; JOHNSTON JR., E. R.; CORNWELL, P. ). Mecanica vetorial para engenheiros: dinamica. 9. ed. Porto Alegre: AMGH, 2012.
ERDMAN, A. G.; SANDOR, G. N. Advanced mechanism design: analysis and synthesis. Englewood Cliffs: Prentice-Hall, 1984. v. 4.
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