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Disciplina Isolada: Controle Il - 80 horas
BACHARELADO EM ENGENHARIA ELETRICA

Controle Il / Periodo: 3
Professor: Wagner de Castro (Especialista)
CH: 80h

Ementa:

Controladores industriais. Projeto de sistemas de controle pelo método do lugar das raizes. Projeto de sistemas de controle pela resposta em
frequéncia. Projeto de controladores por realimentacdo de estados. Controle étimo quadratico. Praticas de Laboratério: experimentos envolvendo o
conteldo tedrico.

Habilidades:
Oferecer conhecimentos técnicos sobre os controladores industriais e sua funcdo Desenvolver conhecimentos sobre a atuagao dos controladores.

Metodologia:

As aulas a distancia serao realizadas em video aulas, material disponivel no Ambiente Virtual de Aprendizagem (AVA), atividades de apoio para
exploracao e enriquecimento do contetdo trabalhado, féruns de discussdo, atividades de sistematizacao, avaliacOes e laboratérios praticos virtuais.
Recursos Didaticos:

Livro didético;

Video aula;

Féruns;

Estudos Dirigidos (Estudo de caso);

Experimentos em laboratdrio virtual;

Biblioteca virtual;

Atividades em campo.

Contetido Programatico:

Controladores Industriais.

Sistemas de controle pelo método do lugar das raizes.
Sistemas de controle pela resposta em frequéncia.
Sistema de controle por realimentacdo de estados.
Sistema de Controle étimo quadratico.

Controladores e a Industria 4.0

Sistema de Avaliacao:

A distribuicao dos 100 pontos acontecera da seguinte forma durante o periodo de oferta da disciplina:
Férum de Discussao Avaliativo: 10%

Estudo Dirigido:10%

Avaliagao Parcial | : 15%

Avaliagao Parcial Il : 15%

Avaliacao Final: 50%

Caso o aluno ndo alcance no minimo 60% da pontuacdo distribuida, haverd a Avaliacao Suplementar com as seguintes caracteristicas:
Todo o conteldo da disciplina. Valor: 100 pontos

Pré-requisito: Resultado Final >= 20 e <60

Regra: (Resultado Final + Nota Prova Suplementar) / 2

Média final para Aprovacgédo: >= 60 pontos

Bibliografia Principal:

FRANCHI, Claiton Moro; CAMARGO, Valter Luis Arlindo de. Controladores légicos programaveis: sistemas discretos. Sdo Paulo: érica, 2008.

LUGLI, Alexandre Baratella; SANTOS, Max Mauro Dias. Redes industriais para automacgao industrial: AS-I, PROFIBUS e PROFINET. la ed. Sdo Paulo:
érica, 2010.

ALBUQUERQUE, Pedro Urbano Braga de; ALEXANDRIA, Auzir Ripardo de. Redes industriais: aplicacdes em sistemas digitais de controle distribuido.
2a ed. Sao Paulo: Ensino Profissional, 2009.

Bibliografia Complementar:

ALVES, José Luiz Loureiro. Instrumentacdo, controle e automacao de processos. Rio de Janeiro: LTC, 2005.

CAPELLI, Alexandre. Automacé&o industrial: controle do movimento e processos continuos. 2a ed. Sao Paulo: érica, 2007.
PRUDENTE, Francesco. Automacao industrial PLC: programacao e instalagdo. Rio de Janeiro: LTC, 2010.
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